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1. Dane wyjsciowe

1.1 Obiekt:
Muzeum Historii Miasta Poznania, Stary Rynek 1, 61-773 Poznan -modernizacja czesci

przyziemia, poziomu -1, poziomu -2 - system SSWiN, KD

1.2 Przedmiot opracowania .
Przedmiotem opracowania jest projekt wykonawczy systemu sygnalizacji napadu i

wtamania (SSWIiN) , kontroli dostepu (KD) dla modernizowanej czesci przyziemia,

poziomu -1, poziomu -2 - system SSWiN, KD.

1.3 Zawartos¢ dokumentacji
W niniejszej dokumentacji oprocz danych wyjsciowych i koncepcji dziatania systemu,

zawarto opis ukfadu konfiguracyjnego systemu, opisy techniczne instalacji i urzadzen

oraz rysunek z zaznaczonym rozmieszczeniem urzadzen w obiekcie.

1.4 Dokumenty i materiaty wyjsciowe.
Do opracowania projektu postuzyty :

- rzuty budowlane obiektu,
- przepisy i normy:
a. Polska Norma PN-93/E-8390/14 ,Systemy alarmowe”

b. Specyfikacja techniczna PKN-CLC/TS 50131-7, przyjeto 2 stopien zabezpieczenia
zgodnie z PN-EN-50131-1.

c. Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 2 wrzes$nia
2014 r. w sprawie zabezpieczania zbiorow muzeum przed pozarem, kradziezg i
innym niebezpieczenstwem grozgacym ich zniszczeniem lub utratg. Dz.U. 2014
poz. 1240

2. Analiza zagrozen obiektu.

2.1 Ochrona fizyczna.
W budynku Muzeum Historii Miasta Poznania prowadzona jest catodobowa ochrona

fizyczna, stanowig jgq etatowi pracownicy stuzby ochrony MN Poznan.

2.2 Przewidywania co do mozliwych zagrozen obiektu.
Uwzgledniajac lokalizacje obiektu, jego charakterystyke budowlang jak i

rozmieszczenie oraz przeznaczenie poszczegolnych pomieszczen, nalezy sie
spodziewac, ze mozliwymi drogami penetracji obiektu mogg by¢:

W czasie godzin otwarcia muzeum:



1. Zuchwaty napad zorganizowanych grup przestepczych, celem zaboru
wartosciowych eksponatéw bedacych w obiekcie.

Préba kradziezy zuchwatej drobnych eksponatéw w czasie zwiedzania muzeum.
Proba dewastacji eksponatéw.

Wiamanie do obiektu w czesci poza nadzorem fizycznej ochrony obiektu.

AR

Dziatania pracownikdw muzeum, firm zewnetrznych wykonujgacych rézne ustugi
na terenie muzeum.

Po godzinach otwarcia muzeum:

1. Wiamanie do obiektu poprzez otwory drzwiowe i okienne.

2. Préba kradziezy zuchwatej lub napadu dokonywana przez osobe ,ktéra ukryta sie

wewnatrz obiektu.

2.3 Kategoria zagrozenia i klasa systemu.

Zabezpieczenia elektroniczne sg uzupetnieniem zabezpieczen budowlanych i
mechanicznych. Stuzg one przeciwdziataniu kradziezy, i sq wykorzystywane przy
realizacji zadan przez pracownikéw ochrony.

Przy projektowaniu systemu sygnalizacji wtamania i napadu specyfikacja
techniczna PKN-CLC/TS 50131-7, okresla jako minimalny 2 stopien zabezpieczenia
zgodnie z PN-EN-50131-1.

2.4 Koncepcja zabezpieczenia obiektu.

Zgodnie z ustaleniami z MN w celu zabezpieczenia obiektu nalezy:
Zaprojektowac system zabezpieczenia elektronicznego muzeum odpowiedni w
stosunku do potencjalnych zagrozen okreslonych w planie ochrony muzeum.
System SSWIN oraz KD tworzy:

1. ochrone obwodowg muzeum
. ochrone przestrzenng pomieszczen
. ochrone wystaw czasowych
. ochrone indywidualng najcenniejszych eksponatéw

. ochrone gablot z eksponatami

A U A~ W N

. ochrone sal ekspozycyjnych

7. kontrole i uporzadkowanie ruchu pracownikéw
Powigzanie w jednym zintegrowanym systemie Advisor MASTER systemu
sygnalizacji wtamania, kontroli dostepu umozliwia petng kontrole dostepu do sali

ekspozycyjnych i pomieszczen magazynowych .



2.4.1 Ochrona obwodowa
Zabezpieczone zostaty wszystkie wejscia do budynku. Zabezpieczono czujnikami

magnetycznymi wszystkie okna, zewnetrzne drzwi na parterze.

Dodatkowo przejscia pomiedzy salami wystawowymi a zapleczem, zabezpieczono
systemem kontroli dostepu wywotujgcym alarm przy nieuprawnionym otwarciu drzwi
( weryfikacja alarmu obrazem z kamery ).

Uzupetnieniem systemu ochrony obwodowej ratusza sg kamery zewnetrzne na

froncie z detekcjq ruchu.

2.4.2 Ochrona przestrzenna
Podstawowg ochrone przestrzenng stanowig pasywne czujniki podczerwieni typu

EV1012 z optykg kurtynowgq, o zasiegu 12 metrow .

2.4.3 Ochrona sal wystaw czasowych
Sale ekspozycyjne zlokalizowane na poziomie -1 mogg by¢ wykorzystywane do

organizacji wystaw czasowych.

W takim przypadku wediug potrzeb mozna bedzie je dodatkowo wyposazy¢ w kilka
punktéw czujnikdédw ruchu radiowych, po doposazeniu systemu w radiowy modut
zbierania danych.

Odbiorniki z odpowiednio duzg iloscig kanatéw radiowych umozliwig ochrone
indywidualng eksponatéw lub gablot , oraz zapewnig stuzbie ochrony mozliwos¢

przekazywania sygnatoéw z przyciskéw napadowych.

2.4.4 Ochrony indywidualna
Dla stworzenia mozliwosci ochrony wybranych eksponatéw zlokalizowanych w

dowolnych miejscach sal ekspozycyjnych przewidziano 16 linii wejSciowych w
radiowych modufach zbierania danych.

Odbiorniki z odpowiednio duzg ilosScig kanatéw umozliwiag ochrone indywidualng
eksponatow lub gablot, zapewniajg alarm 24h oraz zapewnig stuzbie ochrony
mozliwos¢ przekazywania sygnatéw z przyciskdw napadowych.

Komputerowy system wizualizacji zapewnia bardzo szybkg lokalizacje alarmu z
czujnikéw.

tatwosc¢ rozbudowy systemu wizualizacji umozliwia w bardzo krétkim czasie

naniesienie na synoptyke dodatkowych tymczasowych elementéw systemu ochrony.

2.5 System kontroli dostepu
System Advisor Master posiada zintegrowang kontrole dostepu.



Z wykorzystaniem kontrolerow ATS1250, maksymalna liczba kontrolowanych drzwi
wynosi 64.

Funkcje kontroli dostepu mogg by¢ wykorzystywane réwnolegle z funkcjami
alarmowymi (np. automatyczne rozbrojenie obszaru przed otwarciem drzwi).
Zastosowanie ATS1250 pozwala na wykorzystanie dodatkowych, zaawansowanych
funkcji (np. strefy AntiPassback, kontrola drzwi, funkcja 2-kody, itp.)

ATS1250 MZD kontroli dostepu 4 drzwi

Kontroler 4-rech drzwi dostarcza zaawansowanych funkcji kontroli dostepu dla
uzytkownikéw systemu Advisor MASTER.
Urzadzenie przewidziano do pracy w pefni niezaleznej od potaczenia z jednostka
centralng. Autonomicznos$c¢ kontrolera zapewniona jest dzieki kopii wszelkich ustawien
systemu w pamieci lokalnej wtgczajac baze danych uzytkownikow i kart.
Kontroler zostat zaprojektowany do bezposredniego sterowania zamkami, przyciskami
wyjscia (RTE), czytnikami, liniami dozorowymi drzwi, zamkow, sabotazy czytnikow itd.
Takie podejscie daje absolutng pewnosé, ze przy utrudnionej komunikacji z centralg
alarmowag przejscia sterowane kontrolerem bedg dziata¢ bez zarzutu.
Komunikacja z jednostkg centralng nie jest konieczna do prawidtowego dziatania
przejs¢, jednakze linie dostepne na ptycie MZD dedykowane do realizacji zadan kontroli
dostepu mogg by¢ zaprogramowane jako linie dozorowe systemu alarmowego.
eCzytnik ATS 1192
System ATS bazuje na inteligentnych czytnikach kart zblizeniowych SMART ® i
zapisywalnych kartach.
Jako najwazniejsze cechy nalezy wymienic:
-karty z definiowanym przez instalatora/zarzadce systemu numerem, kodem
systemowym i dodatkowym kodem zabezpieczajacym
-zapis na karcie dodatkowych informacji o kredytach, lokowanych na 4 kontach.
-czytniki konfigurowalne przez karte konfiguracyjng lub menu centrali
-czytniki mogq pracowac na magistrali jako urzadzenia typu ZAZ lub w trybie
‘off-line’ z wyjsciem Wieganda.
-funkcje odejmowania kredytow przez czytniki z podziatem na 4 konta
-przypisywanie czytnikom poziomow dostepu (niezaleznie od funkcji centrali)
-programator kart obstugiwany przez aplikacje TITAN ®
-petna obstuga kart przez uzytkownika programu TITAN (wydawanie kart,
zapisywanie, kasowanie, odczyt kredytéw na karcie, itd.) zintegrowana z edycjgq

jego uprawnien do pracy z systemem alarmowym lub kontroli dostepu.



3.1 Zasilanie awaryjne

Zapewnienie odpowiednich warunkéw pracy urzgdzeniom systemu w

krytycznym momencie braku zasilania podstawowego jest zagadnieniem kluczowym dla
ochrony obiektu. Dla prawidtowego zaprojektowania systemu zasilania awaryjnego
uwzgledniono nastepujace zagadnienia:

e Wydajnos¢ zasilaczy;

e Zasilanie awaryjne - baterie i ich ponowne tadowanie;

e Pobory mocy elementéw systemu;

e Straty w okablowaniu;

e Uziemienie i ekranowanie.

Ze wzgledu na rozlegtos¢ i zaktadang elastycznos¢ (mozliwosé tatwej rozbudowy)
system Advisor MASTER wykorzystuje rozproszony system zasilaczy systemowych.
Centrale alarmowe, jak réwniez MZD (Alarmowe i Kontroli Dostepu) sg wyposazone w
impulsowe zasilacze o wydajnosci 2,2A do 4,5A (13,8V DC). Kazde z tych urzadzen jest
przystosowane do obstugi zasilania awaryjnego oraz do zasilania innych urzadzen
podtaczonych do nich bezposrednio lub do magistrali systemowej.

Dzieki takiemu podejsciu, instalacja alarmowa moze by¢ zawsze zasilana z lokalnego
zrédia, taczac sie z jednostkg centralng tylko szyng danych.

Kazdy zasilacz systemu ATS jest wyposazony w uktad zasilania awaryjnego.

Baterie akumulatorowe sa tadowane z zasilaczy. Zasilacze posiadajg odpowiedni
margines wydajnosci, tak aby umozliwi¢ ponowne natadowanie baterii w odpowiednim
czasie dla danej kategorii instalacji.

Dla systemdw o poziomie zabezpieczen 3 i 4 podtrzymanie awaryjne systemu w stanie
oczekiwania wynosi 60 godzin i powtdérne natadowanie baterii akumulatoréw do 80%
pojemnosci musi nastgpi¢ w czasie krétszym niz 12 godzin (EN50131).

Unikalng cechg urzadzen ATS jest sprawdzanie nie tylko obecnosci akumulatora, ale
rowniez jego stanu technicznego. W trakcie testu system przetacza sie na pewien czas
na zasilanie awaryjne, sprawdzajgc jak duzo energii pobiera z akumulatora (mierzy
spadek napiecia, prad i czas). Po przywroceniu zasilania z sieci energetycznej system
sprawdza ile energii bedzie potrzebne do przywrdcenia akumulatora do stanu
poczatkowego (mierzy napiecie, prad i czas). Na podstawie tak uzyskanych danych,
system ocenia zywotnos¢ akumulatora i w razie potrzeby wysyta odpowiedni raport.
Stosowne zapisy znajdq sie, oczywiscie, w logu zdarzen.

Podnosi to bardzo niezawodnos¢ dziatania systemu, utatwia serwisowanie, obniza
koszty zwigzane z wymiang akumulatorow.

Inng cechq zasilaczy systemu Advisor MASTER jest zabezpieczenie przed nadmiernym



roztadowaniem baterii. Po dtuzszej pracy z baterii, kiedy napiecie spadnie ponizej
pewnego progu, system wejdzie w stan hibernacji wysytajac wczesniej odpowiednie
raporty do stacji SMA i rejestrujgc odpowiednie wpisy w logu zdarzen. Jesli pojawi sie
zasilanie z sieci energetycznej, system ponownie wtgczy sie zapisujac odpowiednie

informacje w logu zdarzen i stacji SMA.

3.2 Zasilacze systemowe, bilans energetyczny , dobor akumulatorow
Zasilacze systemowe sg dostepne w centralach alarmowych oraz ATS1201

podstawowych MZD systemu oraz ATS1250 MZD Kontroli Dostepu.
Dla doboru pojemnosci akumulatoréw przyjeto wartosci praddéw pobieranych przez
urzadzenia w stanie normalnej pracy i w stanie alarmu.
Zatozenia kalkulacji zawartych w ponizszych tabelach dotyczg systemdw o poziomie
zabezpieczen 3 i 4 czyli podtrzymanie systemu w stanie oczekiwania przez 60 godzin i
powtdérne natadowanie baterii akumulatorow do 80% pojemnosci w czasie krotszym niz
12 godzin (EN50131).
System alarmowy wyposazony jest w dwa zrddta zasilania: podstawowe z sieci 230V
oraz rezerwowe z akumulatorow.
e Zasilanie podstawowe.
Jako podstawowe zasilanie systemu wykorzystane jest zasilanie z sieci 230V,
doprowadzone do zasilaczy stabilizowanych systemu przewodem
trzyzytowym z wydzielonego zabezpieczenia nadprgdowego typu S 191 na
tablicy gtéwnej zamykanej na klucz patentowy.
e Zasilanie rezerwowe.
Zasilanie rezerwowe stanowig akumulatory bezobstugowe o pojemnosci
18,0Ah do 52,0Ah . Akumulatory sg buforowane w sposéb automatyczny z
zasilaczy systemowych.

e Bilans energetyczny dla MZD 16

Obliczanie bilansu mocy i pojemnosci akumulatora dla MZD 16

Pobdr jedn. w mA Suma poboru w mA
Urzadzenie Typ llos¢ Czuwanie Alarm Czuwanie Alarm
Centrala ATS4018 1 200 250 200 250
Interfejs do centrali RS232 komp.i
druk. ATS1801 1 60 60 60 60
Rozszerzenie pamieci o 1MB ATS1830 1 1 30 1 30
Osprzet
czujka ruchu EV1012AM | 14 5 18 70 252

RAZEM w
mA:| 331,0 592,0
Pobér prgdu Pobér pragdu




w dozorze Id =

1. Stan dozoru dla t =[godz.]

2. Stan alarmu dla t =[godz.]

3. Dobér akumulatora

Przyjmujac sprawnos¢ akumulatora rowng 75% wyznaczono pojemnos$c¢

akumulatora Q

0,331 A

60

0,50

w alarmie la =
Qd=Id x td
Qa=laxta
Qc=Qd + Qa

Q=Qcx1,25

Pojemnos¢é akumulatora powinna by¢ wieksza lub réwna pojemnosci

wynikajacej z obliczen.

Przy centrali nalezy zamontowa¢ akumulator o pojemnosci

¢ Bilans energetyczny dla MZD 1

Obliczanie bilansu mocy i pojemnosci akumulatora dla MZD 1

0,592 A

Qd= 19,86 Ah

Qa= 0,30 Ah

Qc= 20,16 Ah
Q= 2520 Ah
Q= 28,00 Ah

Pobdr jedn. w mA Suma poboru w mA
Urzadzenie Typ llos¢ Czuwanie Alarm Czuwanie Alarm
Modut kontroli dostepu 4
drzwi ATS1250 | 1 275 275 275 275
Osprzet
czytnik kart zblizeniowych ATS1192| 5 25 25 125 125
elektrorygiel E7R-E9 | 4 225 0 900 0
RAZEM w
mA: 1300,0 400,0
Pobér prgdu Pobdr pradu
w dozorze Id = 1,300 A w alarmie la = 04 A
1. Stan dozoru dla t =[godz.] 29
Qd=Idxtd Qd = 37,70 Ah
2. Stan alarmu dla t =[godz.] 0,50
Qa=laxta Qa= 0,20 Ah
3. Dobor akumulatora Qc=Qd+Qa Qc = 37,90 Ah
Przyjmujac sprawnos¢ akumulatora rowng 75% wyznaczono pojemnos$c¢
akumulatora Q
Q=Qcx1,25 Q= 47,38 Ah
Pojemnos$é akumulatora powinna by¢ wieksza lub réwna
pojemnosci
wynikajacej z obliczen.
W MZD 1 nalezy zamontowa¢ akumulator o pojemno$ci Q= 48,00 Ah




e Bilans energetyczny dla MZD 2

Obliczanie bilansu mocy i pojemnosci akumulatora dla MZD 2

Pobdr jedn. w mA Suma poboru w mA
Urzadzenie Typ llos¢ Czuwanie Alarm Czuwanie Alarm
Modut 8 linii dozorowych ATS1201 1 75 120 75 120
Modut 8 wej$¢ do ekspandera ATS1202 1 9 10 9 10
Osprzet
czujka inercyjna GS620 7 29 50 203 350
RAZEM w mA:| 287,0 480,0
Pobér pragdu Pobdr pradu
w dozorze Id = 0,29 A w alarmie la = 0,48 A
1. Stan dozoru dla t =[godz.] 60
Qd=Idxtd Qd= 17,22 Ah
2. Stan alarmu dla t =[godz.] 0,50
Qa=laxta Qa = 0,24 Ah
3. Doboér akumulatora Qc=Qd+Qa Qc= 17,46 Ah
Przyjmujac sprawnos¢ akumulatora rowng 75% wyznaczono pojemnos$c¢
akumulatora Q
Q=Qcx1,25 Q= 2095 Ah
Pojemnosé akumulatora powinna by¢ wieksza lub réwna pojemnosci
wynikajacej z obliczen.
W MZD 2 nalezy zamontowa¢ akumulator o pojemnosci Q= 2400 Ah
Obliczanie bilansu mocy i pojemnosci akumulatora dla MZD 3
Pobdr jedn. w mA Suma poboru w mA
Urzadzenie Typ llos¢ Czuwanie Alarm Czuwanie Alarm
Modut 8 linii dozorowych ATS1201 1 75 120 75 120
Modut 8 wejs¢ do ekspandera ATS1202 | 1 9 10 9 10
Osprzet
czujka inercyjna GS620 6 29 50 174 300
RAZEM w mA:| 258,0 430,0
Pobér pragdu Pobdr pradu
w dozorze Id = 0,258 A w alarmie la = 043 A
1. Stan dozoru dla t =[godz.] 60




Qd=Idxtd

2. Stan alarmu dla t =[godz.] 0,50
Qa=laxta

3. Dobor akumulatora Qc=Qd + Qa

Przyjmujac sprawnos¢ akumulatora rowng 75% wyznaczono pojemnos$c¢
akumulatora Q
Q=Qcx1,25

Pojemnos¢é akumulatora powinna by¢ wieksza lub réwna pojemnosci
wynikajgcej z obliczeh.

W MZD 3 nalezy zamontowaé akumulator o
pojemnosci

Obliczanie bilansu mocy i pojemnosci akumulatora dla MZD 4

15,48

0,22

15,70

18,83

18,00

Ah

Ah

Ah

Ah

Ah

Pobor jedn. w mA Suma poboru w mA
Urzadzenie Typ llos¢| Czuwanie Alarm Czuwanie Alarm
Modut 8 linii dozorowych ATS1201 1 75 120 75 120
Modut 8 wejs¢ do ekspandera ATS1202 1 9 10 9 10
Osprzet
czujka zalania FD-1 7 2,5 4 17,5 28
czujka ruchu EV1012AM | 2 5 18 10 36
Czujka magnetycz. DC102 9 0 0 0 0
RAZEM w
mA: 111,5 194,0
Pobdr pradu Pobdr pradu
w dozorze Id w alarmie la
= 0,112 A = 0,194 A
1. Stan dozoru dla t =[godz.] 60
Qd=Idx td Qd 6,69 Ah
2. Stan alarmu dla t =[godz.] 0,50
Qa=laxta Qa 0,10 Ah
3. Dobér akumulatora Qc=Qd+ Qa Qc 6,79 Ah
Przyjmujgc sprawno$¢ akumulatora rowng 75% wyznaczono pojemnosc¢
akumulatora Q
Q=Qcx1,25 Q 8,14 Ah
Pojemno$¢ akumulatora powinna by¢ wieksza lub rowna pojemnosci
wynikajgcej z obliczen.
W MZD 4 nalezy zamontowa¢ akumulator o pojemno$ci Q 9,00 Ah
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Obliczanie bilansu mocy i pojemnosci akumulatora dla MZD 5

Pobdr jedn. w mA Suma poboru w mA
Urzadzenie Typ llos¢ Czuwanie Alarm Czuwanie Alarm
Modut kontroli dostepu 4
drzwi ATS1250 | 1 275 275 275 275
Osprzet
czytnik kart zblizeniowych ATS1192| 3 25 25 75 75
elektrorygiel E7R-E9 3 225 0 675 0
RAZEM w
mA: 1025,0 350,0
Pobor pradu Pobor pradu
w dozorze Id = 1,025 A w alarmie la = 0,35 A
1. Stan dozoru dla t =[godz.] 29
Qd=Idxtd Qd = 29,73 Ah
2. Stan alarmu dla t =[godz.] 0,50
Qa=laxta Qa= 0,18 Ah
3. Doboér akumulatora Qc=Qd+Qa Qc = 29,90 Ah
Przyjmujgc sprawnosé akumulatora réwng 75% wyznaczono pojemnos$é
akumulatora Q
Q=Qcx1,25 Q= 37,38 Ah
Pojemnos$¢ akumulatora powinna byé wieksza lub rowna
pojemnosci
wynikajgcej z obliczeh.
W MZD 1 nalezy zamontowa¢ akumulator o pojemnosci Q= 38,00 Ah

Obliczanie bilansu mocy i pojemnosci akumulatora dla MZD 6

Pobdr jedn. w mA Suma poboru w mA
Urzadzenie Typ llos¢| Czuwanie Alarm Czuwanie  Alarm
Modut 8 linii dozorowych ATS1201| 1 75 120 75 120
Modut 8 wejs¢ do ekspandera ATS1202| 1 9 10 9 10
Osprzet
czujka
magnetyczna DC102 | 16 0 0 0 0
RAZEM w
mA: 84,0 130,0
Pobér prgdu Pobdr pradu
w dozorze Id w alarmie la
= 0,084 A = 0,13 A
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1. Stan dozoru dla t =[godz.] 60

Qd =Id x td Qd = 5,04 Ah
2. Stan alarmu dla t =[godz.] 0,50

Qa=laxta Qa = 0,07 Ah
3. Dobor akumulatora Qc=Qd +Qa Qc = 5,11 Ah

Przyjmujac sprawnos¢ akumulatora réwng 75% wyznaczono pojemnos$é
akumulatora Q
Q=Qcx1,25 Q= 6,13 Ah

Pojemnos$¢ akumulatora powinna by¢ wieksza lub rowna pojemnosci
wynikajgcej z obliczeh.

W MZD 6 nalezy zamontowa¢ akumulator o pojemnosci Q= 7,00 Ah

3.0 Opis zasadniczych urzadzen.
Centrala alarmowa ATS 4018

Centrala alarmowa typu ATS 4018 jest multipleksowg , 16 liniowa ( z mozliwoscig
rozbudowy do 256 linii ) centralg , 16 niezaleznych obszaréw, zbudowang na zasadzie
sieci logicznej specjalizowanego interfejsu transmisji RS-485 . Centrala zbudowana
jest z ptyty gtdéwnej , modutdw zbierania danych MZD , modutdéw zazbrajania ZAZ ,
modutéw komunikacyjnych do urzadzen peryferyjnych, a takze czytnikdw kontroli
dostepu.

Programowanie centrali mozna przeprowadzi¢ za pomocg programu TITAN z
komputera PC. Mozliwe jest takze wprowadzenie danych do programu oraz ich zmiana z
manipulatora systemowego pracujacego w trybie serwisowym.

Wszystkie stany centrali sg monitorowane na wyswietlaczu LCD manipulatora
systemowego. Po uzyskaniu dostepu do MENU , mozna odczytac rézne stany biezgce
systemu , jak rowniez zdarzenia z rejestru pamieci . Sygnaty alarmu , napadu i
uszkodzenia sg wyswietlane na biezaco z podaniem numeru linii , grupy oraz nazwy
pomieszczenia .

Moduty zbierania danych MzZD

Moduty rozszerzen ATS 1203E i ATS 1202 sg urzadzeniami magistrali danych centrali
alarmowej i przeznaczone sg do rozszerzania funkcjonalnosci systemu. Gtéwnymi
zadaniami modutéw jest fgczenie odlegtych linii dozorowych, zapewnienie lokalnego
zrédfa zasilania oraz wyjs¢ systemowych.

Modut rozszerzen jest modutem interfejsu liniowego , komunikujgcym sie poprzez
magistrale RS485 BUS z jednostkg centralng . Modut ten posiada 8 linii wejsciowych
szesciostanowych , 8 wyjs¢ dwustanowych lub OC oraz wyjscie zasilania czujek .
Kazdy modut posiada swéj adres. Modut zasilany jest napieciem 12V z zasilacza
wewnetrznego . Modut wyposazony jest w czujnik antysabotazowy
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ATS 1203E MZD linii dozorowych

Modut ATS 1203E jest modutem interfejsu liniowego , komunikujgcym sie poprzez
magistrale RS485 BUS z jednostkg centralng . Modut ten posiada 8 linii wejsciowych
szesciostanowych , 8 wyjs¢ dwustanowych lub OC oraz wyjscie zasilania czujek .
Kazdy modut posiada swéj adres , ostatni modut na linii powinien by¢ zakonczony
terminatorem. Modut zasilany jest napieciem 12V z zasilacza wewnetrznego . Modut
wyposazony jest w czujnik antysabotazowy. Modut ATS1202 jest dodatkowym
rozszerzeniem do ATS1203E o dalsze 8 linii wejsciowych.

Stacja zazbrajania

Manipulator systemowy ATS1111.

Manipulator systemowy przeznaczony jest do wspdtpracy z centralg poprzez magistrale
systemowg . Umozliwia on zatgczanie i wytgczanie stref , przegladanie rejestru zdarzen
, Zzmiane koddéw uzytkownikéw oraz kasowanie sygnalizacji . Manipulator wyposazony
jest w klawisze numerowe , funkcyjne , oraz w wyswietlacz alfanumeryczny LCD.
Przetacznik DIP stuzy do ustawiania adresu urzadzenia oraz wiaczania terminatora
magistrali. Pozostate ustawienia urzadzenia (opcje $wiecenia diod, podswietlenia
wyswietlacza LCD, sterownia wyjsciem itd.) ustawiane sg programowo z poziomu menu
programowania centrali. Pokazuje stan 16 stref.

Czujki

Pasywne czujki podczerwieni EV1012.

Stosujac czujki z optyka kurtynowgq, uzyskujemy nastepujace korzysci:

pewng detekcje, niezaleznie od odlegtosci odpornosc¢ na zmiany temperatury podifoza ,
lepszg detekcje w gesto umeblowanych pomieszczeniach ,wiekszg odpornos¢ na efekt
klaustrofobiczny , pewnos$c¢ detekcji dzieki petniejszemu pokryciu.

Dzieki zastosowaniu technologii zmiennej ogniskowej uzyskuje sie efekt stopniowanej
czutosci.

Czujka widzi intruza w jednakowy sposdb, niezaleznie od jego odlegtosci.

Przy optymalnym dobraniu szerokosci kurtyny i obrobce sygnatu V2E, obiekt o
wymiarach i proporcjach cztowieka wypetni catg szerokos$¢ kurtyny. Wygeneruje wiec
silny sygnat elektryczny, fatwy do pdzniejszej analizy i identyfikacji.

Duza powierzchnia obserwacji czujki kurtynowej pozwala wyeliminowac fatszywe
alarmy powstate na skutek ruchu promieni stofica po $cianach i podtogach oraz inne
efekty cieplne.

Kurtynowe PCP EV1012 oznaczajq dla uzytkownika systemu spokojng, wieloletnig
eksploatacje nawet w trudnych warunkach i pewng detekcje.

Zasiegi: 9 kurtyn 12 metrowych, mozliwos$¢ redukcji zasiegu do 7 metrow

Kat widzenia: 86 stopni
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Czujniki inercyjne GS-620

Seria czujnikdw inercyjnych GS 620 przeznaczona jest do ochrony takich elementow
jak: drzwi, okna, $ciany, gabloty, zaluzje ochronne, dachy, itp. Gtdwnym elementem
jest specjalny elektromechaniczny czujnik przyspieszenia, dziatajacy w Scisle
okreslonym zakresie czestotliwosci. Dzieki temu czujniki nie sg wrazliwe na drgania np.
od wiatru, czy ruchu ulicznego.

Element detekcyjny posiada styki pokryte 24-karatowym zlotem, co gwarantuje dtugq i
pewng prace.

Nie sg to czujniki mikrofonowe - zatem nie sg tez wrazliwe na przypadkowe dzwieki
zaktdcajace poprawng analize. Element detekcyjny jest obracany w dowolng strone,
dzieki temu czujnik moze by¢ zamontowany w kazdym kierunku.

Czujki zalania FD-1

Czujka zalania wodg FD-1 wyposazona jest w sonde na przewodzie dtugosci 3 m.
Przewdd ten mozna dowolnie skracaé, co zapewnia fatwg instalacje oraz dostosowanie
miejsca montazu czujki do potrzeb uzytkownika. Sygnalizacja zalania zostaje wigczona
po zetknieciu z wodg elektrod sondy. Czujka wyposazona jest ponadto w diode LED
wskazujacq alarm, a takze w ochrone sabotazowq przed otwarciem obudowy lub
zerwaniem.

Czujka zgtasza alarm okoto 4 sekundy od chwili osiggniecia przez poziom wody
wysokosci, na ktérej umieszczone sg elektrody sondy zewnetrznej. Podczas alarmu
wiaczony jest przekaznik i $wieci dioda LED. Alarm konczy sie kilka sekund po
obnizeniu sie poziomu wody ponizej wysokosci, na ktérej umieszczone sg elektrody
sondy.

W przypadku dtuzszego spadku napiecia ponizej 9 V (£5%),czujka zgtosi awarie.
Awaria sygnalizowana jest wtgczeniem przekaznika alarmowego oraz Swieceniem diody
LED. Sygnalizacja awarii trwa przez caty czas jej wystepowania.

Czujniki magnetyczne - kontaktrony.

Jako czujniki okienne i drzwiowe wykorzystano czujki kontaktronowe typu DC 102.
Kontaktrony te reagujg na uchylenie juz o 10mm, co umozliwia szybkie wykrycie préby

otwarcia , maksymalna szczelina 31mm, styki typu NC.

4.0 Opis instalacji przewodowej.

Instalacje przewodowg do czujnikdw nalezy wykona¢ przewodem YTKSYekw 3x2x0,5
ukfadanym w rurkach gietkich w tynku . Magistrale pomiedzy modutami i centralg
nalezy utozy¢ przewodem LI9Y(St) 2x2x0,34c. Do miejsca zainstalowania centrali
alarmowej i koncentratorow przewody zasilajace i linie dozorowe nalezy doprowadzic¢

W sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
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Ze wzgledu na petlowy uktad magistrali cyfrowej przewody dochodzgce do modutow i
powrotne z modutdéw nalezy uktadaé¢ w oddzielnych rurkach.

Zasilanie 220V doprowadzi¢ przewodem OMY 3x1,5 z tablicy elektrycznej instalacji
poziom -1.

Wszystkie urzadzenia systemu nalezy zabezpieczy¢ przed sabotazem.

5.0 Zestawienie materiatow

LP. |Element Typ Producent |Ilo$¢ |Jedn.
1. Centrala alarmowa ATS 4018 UTCFS 1 |szt.
2. Manipulator systemowy ATS 1111 UTCFS 1 |szt.
3. Czytnik kart ATS 1192 UTCFS 8 |szt.
4, Modut 8 wejs¢ z obudowg i zasilaczem |ATS 1201 UTCFS 4 |szt.
5. Modut 8 wejs¢ do ekspandera i ATS 1202 UTCFS 4 |szt.
centrali PCB
6. Modut kontroli dostepu dla 4 drzwiz |ATS 1250 UTCFS 2 |szt.
obudowaq i zasilaczem
7. Interfejs do centrali RS232 ATS 1801 UTCFS 1 |szt.
komputera i drukarki
8. Odbiornik radiowy ATS1235 UTCFS 5 |szt.
9. interfejs TCP/IP ATS1806 UTCFS 1 |szt.
10. |Rozszerzenie pamieci centrali ATS 1830 UTCFS 1 |szt.
11. |Czujnik magnetyczny DC 102 UTCFS 24 |szt.
11. |Czujnik inercyjny GS-620 UTCFS 13 |szt.
12. |Czujnik PIR EV 1012 UTCFS 16 |szt.
13. |Czujnik zalania FD-1 Satel 7 |szt.
14. |Sygnalizator akustyczny wewnetrzny | AS 270 UTCFS 1 |szt.
15. |Akumulator 38Ah/12V 1 |szt.
16. |Akumulator 28Ah/12V 1 |szt.
17. |Akumulator 24Ah/12V 3 |szt.
18. |Akumulator 18Ah/12V 1 |szt.
19. |Akumulator 9Ah/12V 1 |szt.
20. |Akumulator 7Ah/12V 1 |szt.




