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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)

dla zadania inwestycyjnego pod nazwa;

Modernizacja instalacji elektrycznych i telekomunikacyjnych
dla przestrzeni wejscia do Starego Gmachu Muzeum
Narodowego w Poznaniu

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
(Kod CPV 45310000-3)

Roboty w zakresie montazu opraw, osprzetu, urzadzen,
aparatow, tablic i odbiornikéw energii elektryczne;

Oswietlenie awaryjne
(kod CPV 31518200-2)

Instalowanie systemow oswietleniowych i sygnalizacyjnych
(kod CPV 45316000-5)

Sie¢ strukturalna
(kod CPV 45314000-1)
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
w zakresie modernizacji instalacji elektrycznych dla przestrzeni wejscia do Starego Gmachu
Muzeum Narodowego w Poznaniu przy Alei Marcinkowskiego 9”.

STWIORB oraz projekt wykonawczy obejmuja:

» wykonanie instalacji oswietlenia podstawowego,

* wykonanie instalacji oswietlenia awaryjnego,

* wykonanie instalacji oswietlenia ewakuacyjnego,

» wykonanie instalacji gniazd wtyczkowych 230 V,

» wykonanie instalacji gniazda wtyczkowego 3-fazowego 400 V/16 A,

* wykonanie instalacji zasilania sitownikow automatycznie otwieranych drzwi
zewnetrznych do budynku,

* wykonanie instalacji zasilania sitownikow automatycznie otwieranych drzwi
wewnetrznych drewnianego przedsionka,

» wykonanie instalacji zasilania kurtyny powietrznej,

» dodanie w istniejgcej rozdzielnicy gtéwnej R-G zabezpieczen dla nowych obwodow.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

STWIORB stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét branzy
elektrycznej, wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do realizacji rob6t, zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg
zasad wykonywania i odbioru robét wymienionych w pkt. 1.1 i 1.2 oraz w zakresie okreslonym
w przedmiarze robo6t (wraz z robotami towarzyszacymi). STWIORB dotyczy wszystkich
czynnosci majgcych na celu wykonanie rob6t zwigzanych z:

» kompletacjg wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

» transportem materiatéw na plac budowy,

» wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podtoza/powierzchni,

» utozeniem wszystkich materiatbw w sposdb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg
techniczna,

* przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzeniem protokotami
kwalifikujgcymi montowane elementy instalacji oswietlenia.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
Polskimi Normami, normami branzowymi, stosownymi ustawami oraz warunkami technicznymi
wykonania. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych przepisow,
norm i instrukcji. Niewyszczegélnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych nie
zwalnia Wykonawcy z ich stosowania.



Ponizej wymieniono najwazniejsze podstawowe okreslenia:

1) Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

2) Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzehn i okolicznosci
zachodzgcych w toku wykonywania robot.

3) Materiaty - wszelkie elementy oraz tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne
z dokumentacjg projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

4) Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

5) Polecenie Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

6) Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowe;.

7) Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego obiektu lub catkowita
modernizacja istniejacego obiektu.

8) Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i cechy obiektu bedgcego przedmiotem robot.

9) Przedmiar robé6t - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

10) Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosc
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych.

1.5. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inwestora stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w chocby jednym
z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ ewentualnych bteddéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg
i STWIORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatbw i elementéw urzgdzen muszg byé jednorodne i wykazywaé zgodnosc
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
normami i przepisami przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub
STWIORB i wptynie to na niezadowalajagca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jako$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora
Nadzoru/Zamawiajgcego. Wszystkie urzadzenia i materiaty powinny posiada¢é znak
bezpieczenstwa ,B” oraz oznaczenie ,CE”. Wszystkie stosowane urzadzenia i materiaty
powinny by¢ fabrycznie nowe.

2.2. PRZEWODY

Zgodnie z normg N SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne i teletechniczne
w budynkach oraz Dyrektywg CPR w pomieszczeniach bedacych drogami ewakuacyjnymi
nalezy stosowac¢ dla instalacji ogdlnych przewody/kable o izolacji bezhalogenowej klasy
minimum B2, -s1b, d1, a1l.

Nalezy stosowac przewody i kable o typach zgodnych z dokumentacjg projektowg lub produkty
rownowazne, tzn. o parametrach identycznych lub lepszych.

WLZ oraz obwody dedykowane dla jednego odbiornika nalezy realizowa¢ w jednym odcinku
przewodu lub kabla, niezaleznie od pomieszczen, przez ktére przebiega trasa.

2.3. ROZDZIELNICE ELEKTRYCZNE

W rozdzielnicy gtéwnej R-G nalezy w wolnych przestrzeniach na szynach TH zainstalowac
zabezpieczenia nowo projektowanych obwoddw.

Wszystkie obwody chronione sg wytacznikami roznicowoprgdowymi, a nastepnie wytgcznikami
nadmiarowoprgdowymi. W obwodach oswietleniowych zastosowano przekazniki bistabilne.

Dodatkowo nalezy zainstalowaé ztgczki szynowe i podtaczy¢ przewody (czasami na jednym
obwodzie wyprowadzi¢ nalezy kilka przewoddw, np. indywidualne zasilania zyrandoli w holu).

Nowe zabezpieczenia obwoddw nalezy opisa¢ w rozdzielnicy. Wolne przestrzenie nalezy
zaslepi¢ ostonami.

2.4. OPRAWY | ZRODLA SWIATLA

Zrealizowane oswietlenie pomieszczeh musi zapewnia¢ wiasciwe srednie poziomy natezenia
(Em), réwnomiernos¢ (U,), wspétczynnik oddawania barw (R,) oraz ochrone przed ol$nieniem
w poszczegoélnych pomieszczeniach.

Jako oswietlenie podstawowe nalezy zastosowaé oprawy z energooszczednymi zrédtami typu
LED. W zaleznosci od wykonczenia i rodzaju sufitbw nalezy stosowaé oprawy nastropowe,
zwieszane i kinkiety. Oprawy oswietlenia podstawowego dostarcza Inwestor.

Na ciggach komunikacyjnych oraz w wybranych pomieszczeniach, bedacych drogami

ewakuacyjnymi, nalezy zamontowac¢ oprawy os$wietlenia awaryjnego oraz ewakuacyjnego

(kierunkowego z piktogramami). Oprawy te powinny by¢é wyposazone w zrodta LED oraz

inwertery z podtrzymaniem zasilania przez 1 godzine. Oprawy awaryjne powinny dziata¢ po

zaniku napiecia zasilania — praca awaryjna (tzw. ,na ciemno”) — oraz oprawy ewakuacyjne w

trybie pracy ciagtej czyli ,na jasno”. Nalezy zastosowa¢ oprawy oswietlenia awaryjnego
-6-



i ewakuacyjnego w wersji z tzw. autotestem.

Oprawy oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego muszg posiadac¢ certyfikaty Centrum
Naukowo-Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej (CNBOP).

2.5. ZASILANIE ODBIORNIKOW | GNIAZD WTYCZKOWYCH

Nalezy stosowaé gniazda wtyczkowe pojedyncze podtynkowe z osobnymi ramkami. Wszystkie
gniazda muszg by¢ wyposazone w styk PE (tzw. bolec ochronny). W przypadku wykonywania
gniazd podwdjnych nalezy stosowaé puszki pojedyncze p/t przystosowane do tgczenia
w zestawy (lub rébwnowazne puszki podwdjne), a nastepnie nalezy zamocowac¢ dwa gniazda
wtyczkowe modutowe pojedyncze oraz catos¢ potgczy¢ ramka podwdjna. Przyjmuje sie za
wiasciwy poziomy ukfad gniazdek w ramkach wielokrotnych. Analogicznie nalezy realizowaé
gniazda wielokrotne. To samo dotyczy montazu tacznikébw oswietlenia, pojedynczych
i fgczonych w zestawy oraz zestawdw typu gniazdo elektryczne i teleinformatyczne w jednej
ramce wielokrotne;.

Kolorystyke osprzetu dla kazdego pomieszczenia (zespotu pomieszczen) przed zakupem
nalezy uzgodni¢ z Inwestorem i konserwatorem w kontekscie charakteru pomieszczenia lub
projektu wnetrz. Jezeli bedzie to mozliwe nalezy wybrac serie osprzetu posiadajgcg elementy
instalacyjne branzy elektrycznej jak i branzy telekomunikacyjnej.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatéw, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Zamawiajgcego. Liczba
i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
w terminie przewidzianym kontraktem.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym kontraktem.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.
Materiaty nalezy przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, jezeli je posiadaja.

Magazynowanie dostarczonego na plac budowy materiatu nalezy dokonaé¢ na przygotowanej,
ptaskiej ptaszczyznie i zabezpieczy¢ przed wptywem czynnikow atmosferycznych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca prac jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, STWIORB i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca
zrealizuje roboty zgodnie z poleceniami Inwestora.

5.2. TRASOWANIE

Przed przystgpieniem wykonywania bruzdowania i przeku¢ nalezy uzgodnic trasy przewodow
Z konserwatorem i przedstawicielami Inwestora.

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna
dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

5.3. UKLADANIE PRZEWODOW

Przewody ukfadac jedynie w bruzdach w $cianach i nastropowo jako podtynkowe z uzyciem
osprzetu p/t. Przewody nalezy przykry¢ tynkiem o grubosci min. 5 mm. Nie ma mozliwosci
uktadania przewodéw w posadzce. Dla zyrandoli i kinkietbw nalezy pozostawi¢ wypusty
przewodow w Scianach. Dla kinkietbw przewidziano zasilanie przelotowe. Zaleca sie
wykonywanie instalacji bez stosowania lub z minimalng iloscig puszek rozgateznych w holu.

Wytyczne montazu przewoddw:

* przewody wprowadzone do rozdzielnic, opraw, puszek pod tgczniki i gniazda powinny
mie¢ nadwyzke dtugosci niezbedng do wykonania potgczen; przewdd neutralny
powinien by¢ nieco dtuzszy niz przewod fazowy;

* zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne;

» taczenie przewodéw nalezy wykonywa¢ w sprzecie, osprzecie instalacyjnym
i w odbiornikach; nie wolno stosowac potgczen skrecanych;

* przewody muszg byé utozone swobodnie i nie moga by¢é narazone na naciggi
i dodatkowe naprezenia;

* do danego zacisku nalezy przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany;

» dlugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytgczenie;

» zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowac¢ uszkodzen
mechanicznych.

Obwody gniazd wtyczkowych 230 V nalezy podzieli¢ na obwody ogdlnego przeznaczenia oraz
jako wyodrebnione obwody, dedykowane wybranym odbiornikom — zgodnie z dokumentacjg
projektowg. W celu zasilania odbiornikbw duzych mocy nalezy wykona¢ obwody trdjfazowe
400 V, zakonczone gniazdem 3-fazowym.

Urzadzenia technologiczne nalezy zasila¢ zgodnie z instrukcjg lub dokumentacjg techniczno-
ruchowg producenta. Jezeli urzgdzenie posiada przewod zasilajacy z wtyczka, to nalezy obwod
zakonczy¢ gniazdem — odciecie wtyczki powoduje utrate gwarancji producenta. Jesli urzagdzenie
nie posiada przewodu z wtyczkg, to obwdd zasilajacy nalezy zakonczy¢ w puszce p/t lub
pozostawi¢ zapas przewodu wychodzgcego ze Sciany.

-8-



Po utozeniu przewoddéw w $cianach, przed potozeniem tynkdéw zaleca sie wykonanie zdjeé
fotograficznych i przekazanie ich Inwestorowi w celu utatwienia eksploatacji budynku.

Bruzdy nalezy zagipsowac. Zakres robot nie obejmuje prac malarskich i wykonczeniowych.

5.4. MONTAZ OPRAW

Oprawy oswietleniowe nalezy montowa¢ w lokalizacjach wskazanych na projekcie
wykonawczym elektrycznym.

Oprawy oswietleniowe montowac zgodnie z wytycznymi producenta.

Oprawy os$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego nalezy instalowa¢ w miejscach wskazanych
na rysunkach rzutéw budynku. Oprawy nalezy montowa¢ do podtoza zgodnie z wytycznymi
instrukcji producenta (dokumentacjami techniczno-ruchowymi).

W przypadku nie wybrania przez Inwestora konkretnej oprawy na etapie budowy, nalezy
pozostawi¢ wypust z rezerwg przewodu.

Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie.
Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajgcych do wnetrza:

» przewody opraw oswietleniowych nalezy taczyé z przewodami wypustéw za pomoca
ztaczy;

» dopuszcza sie podtgczenie opraw oswietleniowych przelotowo w przypadku stosowania
opraw z takg mozliwoscig lub pod warunkiem zastosowania ztgczy przelotowych.

5.5. OSADZENIE PUSZEK

Nalezy stosowac puszki p/t z mozliwoscig tgczenia w zestawy. Puszki nalezy osadza¢ w Scianie
w sposoéb trwaty za pomoca kotkdw rozporowych lub klejenia. Puszka powinna by¢ osadzona na
takiej gtebokosci, aby ich gérna (zewnetrzna) krawedz po otynkowaniu $ciany byta zrébwnana z
tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycig¢é wymagang liczbe otworéw
dostosowanych do $rednicy wprowadzonych przewodéw.

5.6. MONTAZ OSPRZETU

Gniazda wtyczkowe nalezy montowac na wysokosciach podanych w projekcie.
taczniki oswietleniowe nalezy instalowaé na wysokosci 115 cm nad posadzkami.

Uwaga: Doktadne lokalizacje uzgodni¢ z konserwatorem oraz przedstawicielami Inwestora.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy
wykonaniu instalacji elektrycznych.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
inwestorowi zgodnosci dostarczonych materiatbw i realizowanych robét z dokumentacjg
projektowg i STWIORB.



Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodno$¢ z warunkami
podanymi w specyfikacji mogg byc¢ przez Inwestora dopuszczone do uzycia bez badan.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inwestora o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktéra
moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inwestora zatozonej jakosci.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
pomiarowy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

6.2. KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t muszg odpowiadaé wymaganiom dokumentaciji
projektowej i STWIORB oraz muszg posiada¢ swiadectwa jakosci producentéw i uzyskaé
akceptacje Inwestora.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesty sg wymagane, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

6.3. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA ROBOT

Kontrola jakosci Wykonania robdt podlega zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg
projektowg, STWIORB, zaleceniami PN i poleceniami Inwestora.

Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary.
Zakres prob montazowych Wykonawca ma obowigzek uzgodni¢ z Inwestorem.

Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje:

» sprawdzenie ciggtosci zyt przewodow,

» sprawdzenie zadziatania opraw oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego,
* pomiar rezystancji izolacji przewodow,

* pomiar impedancji petli zwarcia,

* pomiar natezenia oswietlenia podstawowego,

* pomiar natezenia oswietlenia awaryjnego.

Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty.

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych prébami montazowymi
nalezy zatgczy¢ instalacje pod napiecie, a nastepnie pozbawi¢ jg napiecia i sprawdzi¢ czy
punkty Swietine sag =zalgczane zgodnie z zatozeniami dla oswietlenia awaryjnego,
ewakuacyjnego i podstawowego.

6.4. ODBIOR CZESCIOWY

Odbiory czesciowe przeprowadza przedstawiciel Inwestora w obecnosci Wykonawcy robot
instalacyjnych.

Odbiorom czesciowym podlegajg elementy instalacji, ktére zostang zakryte. Przed tymi
czynnosciami Wykonawca winien zgtosi¢ gotowo$¢ do odbioru czesciowego.

6.5. ODBIOR KONCOWY

Do odbioru koncowego wykonanych robét Wykonawca powinien przedtozyc:

» aktualng dokumentacje powykonawcza,
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» protokoty préb montazowych i pomiaréw powykonawczych,

» kserokopie i aktualne dopuszczenia przyrzgddéw pomiarowych,

» certyfikaty, deklaracje zgodnosci itp.,

» kserokopie uprawnien pracownikow do wykonywania prac elektrycznych w danym
zakresie,

» oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robét i gotowosci instalacji do eksploatacji.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robét dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Jednostkg obmiarowg dla przewodow jest metr.

Jednostkg obmiarowg dla opraw oswietleniowych, aparatéw, urzadzen oraz osprzetu jest sztuka
(lub komplet).
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnosci dokonywane bedg zgodnie z umowg z Inwestorem.

Podstawg ptatnosci jest protokét odbioru wykonanych robét, na podstawie wynikow pomiaréw i
badan kontrolnych, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE - NORMY

-y

Norma PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

)
2) Norma PN-EN 1838:2013-11 Zastosowania oswietlenia. Oswietlenie awaryjne.
3) Norma PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego.
4) Norma N SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne i teletechniczne w budynkach.

Dobér kabli i innych przewoddw ze wzgledu na ich reakcje na ogien.

5) Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.

6) Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 z dnia 9 marca
2011 r., ustanawiajgce zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobow
budowlanych i uchylajace dyrektywe Rady 89/106/EWG.

7) Rozporzgdzenie Delegowane Komisji (UE) 2016/364 z dnia 1 lipca 2015 r. w sprawie
klasyfikacji reakcji na ogien wyrobéw budowlanych na podstawie rozporzgdzenia
Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 (tzw. Dyrektywa CPR).

8) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie
sposobu deklarowania witasciwosci uzytkowych wyrobédw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym.

9) PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

10) PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobér
i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ prgdowa diugotrwata przewodow.

11) PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

12) PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

-11-



13) PN-IEC 60364-5-559:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i instalacje
os$wietleniowe.

14) PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elekirycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

15) PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

16) PN-IEC 60898:2000 Sprzet elektroinstalacyjny. Wpytgczniki do  zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych.

17) PN-EN 50146:2002 (U) Wyposazenie do mocowania kabli w instalacji elektrycznych.

18) PN-EN 60445:2002 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka

19) z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskbw urzadzen i
zakonczen zyt przewodow oraz ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

20) PN-EN 60446-2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka
z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw barwami
albo cyframi.

21) PN-EN 60529-2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

22) PN-EN 60664-1:2003 (U) Koordynacja izolacji urzgdzen elektrycznych w uktadach niskiego
napiecia. Czes¢ 1: Zasady, wymagania i badania.

23) PN-EN 60799:2004 Sprzet elektroinstalacyjny. Przewody przytgczeniowe i przewody
posredniczace.

24) PN-EN 60898-1:2003 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytgczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wytaczniki do obwodow pradu
przemiennego.

25) PN-EN 60898-1:2003/A1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wytaczniki do obwodow pradu
przemiennego (Zmiana A1).

26) PN-EN 60898-1:2003/AC:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wytaczniki do obwodow pradu
przemiennego.

27) PN-EN 61008-1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki r6znicowoprgdowe bez
wbudowanego zabezpieczenia nadpradowego do uzytku domowego i podobnego (RCCB).
Czes¢ 1: Postanowienia ogolne.

28) PN-EN 61009-1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki réznicowopradowe
z wbudowanym zabezpieczeniem nadpradowym do uzytku domowego i podobnego
(RCBO). Czesc¢ 1: Postanowienia ogdlne.

29) PN-E-04700:1998 Urzadzenia i ukfady elekiryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

30) PN-E-04700:1998/Az1:2000 Urzadzenia i uklady elekiryczne w  obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych
(Zmiana Az1).

31) PN-E-93207:1998 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki odgatezne na
napiecie do 750 V do przewodow o przekrojach do 50 mm?2. Wymagania i badania.

32) PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki
odgatezne na napiecie do 750 V do przewoddw o przekrojach do 50 mm2. Wymagania
i badania (Zmiana Az1).

33) PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw.

34) PN-EN 50300:2005(U) Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ogo6lne wymagania
dotyczace niskonapieciowych rozdzielnic ~ tablicowych przeznaczonych do
elektroenergetycznych stacji rozdzielczych
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35) PN-E-05163:2002 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe ostoniete. Wytyczne badania
w warunkach wytadowania tukowego, powstatego w wyniku zwarcia wewnetrznego

36) PN-E-04700:1998/Az1:2000 Urzadzenia i uklady elekiryczne w  obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych
(Zmiana Az1)

37) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych z pézniejszymi zmianami (Dz.
U. 22004 r. Nr 92, poz. 881).

38) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane z pézniejszymi zmianami (Dz. U. z 2003 r.
Nr 207, poz. 2016).

39) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegbétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz.
2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

40) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

41) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemdéw oceny
zgodnos$ci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w
ocenie zgodnos$ci oraz sposobu oznaczenia wyrobow budowlanych oznakowania CE (Dz.
U. Nr 195, poz. 2011).

42) Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (tom |, czes¢ 4)
Arkady, Warszawa 1990 r.

43) Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych ITB czesé¢ D: Roboty
instalacyjne. Zeszyt 1: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach mieszkalnych.
Warszawa 2003 r.

44) Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych ITB czesé¢ D: Roboty
instalacyjne. Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci
publicznej. Warszawa 2004 r.

45) Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogélne. Kod
CPV 45000000-7. Wydanie Il, OWEOB — 2005 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w zakresie
instalaciji teletechnicznych, ktére zostang wykonane w ramach tematu:
Modernizacja instalacji elektrycznych i telekomunikacyjnych
dla przestrzeni wejscia do Starego Gmachu Muzeum
Narodowego w Poznaniu

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w punkcie 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
instalaciji j.w. i obejmuja:

* wymagania wykonawcze,

* wymagania materiatowe,

» technologie montazu,

« transport i roztadunek,

« sktadowanie materiatow,

* nadzér i odbiory.

1.3. Zakres rob6t STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robot teletechnicznych zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg wraz z rysunkami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techniczne sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i okresleniami.

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi
Normami zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., a w przypadku
ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi
indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg byé wykonane zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych przepiséw, norm i instrukcji. Niewyszczegdlnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow
prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Zgodnie z art. 31.1 oraz art. 29.1 ustawy z
dnia 14 .07.1994 r. Prawo budowlane, wykonanie w/wym. Robét budowlanych nie wymaga pozwolenia
na budowe.

Dziat robét opisanych w niniejszej specyfikacji wchodzi w sktad grupy wykonawcéw branzowych i tym
samym podlega rygorom tego zespotu. W zwigzku z powyzszym

obowigzujg nastepujace dokumenty:

* projekt wykonawczy wraz z zatgcznikami,

* przepisy wspolne dla wszystkich dziatéw robot,

* przepisy BHP,

» harmonogram wykonania operacji.

1.6. Skrécony opis prac

Roboty objete niniejszg specyfikacjg obejmuja:
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1.6.1. Trasy kablowe

* wykonanie bruzd kablowych

e montaz rur ostonowych

* montaz przepustow kablowych
*  zaprawienie bruzd kablowych

1.6.2. Sie¢ strukturalna

* montaz gniazd strukturalnych z gniazdami typu RJ45

* montaz paneli rozdzielczych miedzianych

» okablowanie instalacji kablami miedzianymi

* wykonanie prob i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz przygotowanie robét do
odbioru

2. MATERIALY | URZADZENIA

Stosowane materiaty i urzadzenia musza by¢ fabrycznie nowe, nieuzywane, zakupione na terenie Polski,
najlepszej jakosci, o parametrach dostosowanych do czynnikbw wewnetrznych i zewnetrznych, na
ktérych dziatanie moga by¢ wystawione, a takze doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do
prawidfowego wykonania powierzonych robdt oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji.
Stosowane urzadzania musza by¢ kompatybilne z urzgdzeniami juz istniejacymi na obiekcie i umozliwi¢
petna integracje sprzetowg i programows.

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie oraz w technice alarmowej.

2.1. Jakos$¢ urzadzen

Wszystkie materiaty i urzgdzenia muszg by¢ zgodne z przepisami. Stosowane materiaty i urzadzenia
muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w
budownictwie. Wykonawca moze zaproponowaé urzadzenia innej marki pod warunkiem, ze technika ich
wykonania oraz ich jako$¢ bedg réwnowazne, a nawet wyzsze. W tym przypadku nalezy przedstawic¢
odpowiednig dokumentacje tych urzadzen. W przypadku niespetnienia powyzszego warunku,
wyposazenie zostanie wybrane przez Inwestora lub przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz
narzucone Wykonawcy.

2.2. Przechowywanie i sktadanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt,
byty zabezpieczone przed zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i
wiasciwosci do robo6t i byty dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru.

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.4. Przewody elektroenergetyczne i sygnatowe

Typy przewoddw stosowaé zgodnie z PW. Sposdb uktadania przewodéw musi byé dostosowany do
charakteru budynku oraz przeznaczenia pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wptywu instalacji.
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2.5. Rury i listwy instalacyjne

Powinny by¢ wykonane z materiatdw uniepalnionych, wytrzymatych mechanicznie i odpornych na
dziatanie tuku elektrycznego.

Rury w przepustach powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit Sciskajgcych w miejscu ich
utozenia.

2.6. Urzadzenia i sprzet

Wszystkie urzgdzenia i sprzet wymieniono w PT. Urzgdzenia i sprzet nalezy instalowa¢ zgodnie
z zaleceniami producenta oraz ich charakterystykami kierujgc sie wytycznymi instalacyjnymi
Projektu Wykonawczego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robo6t. Liczba i wydajnos¢ sprzetu ma gwarantowac przeprowadzenie
rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz
dotrzymanie terminu zawartego w umowie. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na
budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonywania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Ma by¢ zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi uzytkowania. Zabronione jest przekraczanie
parametréw technicznych okreslonych dla danego sprzetu. Sprzet uzywany na budowie nalezy
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby trzecie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco na wtasny koszt wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na terenie nalezgcym do urzedu lub na terenach bezposrednio
przylegtych.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonywania robot
5.1.1. Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caty okres trwania robot, az do momentu odbioru, skuteczne zabezpieczenie
wszystkich robét i urzadzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych. Elementy narazone na
uszkodzenie powinny zosta¢ ostoniete warstwg ochronng az do chwili odbioru robot. Wykonanie
zabezpieczen nalezy do zadan okreslonych niniejszg specyfikacja, a wiec w przypadku uszkodzen
spowodowanych brakiem lub niedostateczng jakoscia zabezpieczenia koszty napraw ponosi Wykonawca.

5.1.2. Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje przetacznikéw sterowania nalezy prawidtowo

oznakowac. Listwy montazowe podtaczen elektrycznych i koncéwki przewoddéw wszystkich podigczen
elektrycznych nalezy réwniez oznakowaé, a informacje na wszystkich tabliczkach muszg by¢é zgodne z
danymi zawartymi w rysunkach wykonawczych (powykonawczych). Nalezy rowniez oznakowac wszystkie
miejsca rozgatezien i potgczen.
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5.2. OPIS PRAC MONTAZOWYCH
5.2.1. Wykonanie instalacji

Instalacje prowadzi¢ w trasach kablowych i listwach instalacyjnych stosujgc zalecenia projektu
wykonawczego. Zabrania sie wykonywania przebi¢ w betonowych elementach konstrukcyjno
budowlanych oraz cienkich $cianach dzialowych w spos6b ostabiajgcy ich konstrukcje. Przejscia
obwodéw instalacji przez sciany, stropy musza byé chronione przed uszkodzeniami w przepustach
rurowych. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowac uszkodzen zyt. Koncowki
wielodrutowych przewoddw miedzianych muszg by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami. Dtugosé
zyt wprowadzonych do sprzetu lub urzadzenia powinna umozliwi¢ przytaczenie ich do dowolnego
zacisku.

5.2.2. ROBOTY ROZNE

W zakres robét instalacyjnych wchodzi réwniez wykonanie nastepujgcych robét:
e mocowanie urzadzen,
e ustawianie i konfiguracja urzadzen,
* sprawdzenie poprawnosci montazu, i dziatania urzgdzen
« sprawdzenie ciggtosci potagczen obwodow,
* pomiary parametrow transmisyjnych,
e pomiary rezystanciji izolacji,
» zabezpieczanie catego wyposazenia i urzadzen podczas wykonywania rob6t i az do momentu
odbioru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng zatozonag
jakos¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole i jakos¢ materiatow i zapewnia
odpowiedni system kontroli wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet i zaopatrzenie.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w PW, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru ich badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich, wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw a wynikami badan jak najszybcie;.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

6.5. Kontrola zgodnosci wykonania prac

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami i
pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
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» kompletng dokumentacje techniczng powykonawcza, sktadajgca sie z poszczegoinych
dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany,

«  protokoty, badania i pomiary dotagczone do dokumentacji projektowej,

* instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzgdzen,

Rysunki dokumentacji powykonawczej muszg podawac trase utozenia instalacji i rodzaj instalaciji.

6.6. Szkolenie personelu Inwestora

Z chwilg przejecia instalacji przez Inwestora i w terminie z nim uzgodnionym, Wykonawca wydeleguje
jednego ze swoich wykwalifikowanych przedstawicieli w celu przeszkolenia personelu wyznaczonego
przez Kierownika Obiektu w zakresie postugiwania sie instalacja.

Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy,

ustawienia wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i kontroli, przekaze on réwniez wszelkie
informacje niezbedne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy i biezacej obstugi instalacji.

7. OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét, wediug ktérego Wykonawca sporzgdza kosztorys ofertowy zostat opracowany na
podstawie projektu. Zaproponowana przez wykonawcdéw cena powinna obejmowac réwniez
wyszczegblnione w ST roboty tymczasowe i towarzyszgce. W przypadku wystgpienia robét dodatkowych
nieprzewidzianych w PT i ST, a koniecznych do wykonania Zamawiajacy przewiduje dodatkowe zlecenie
jednak nie przekraczajgce 20% ogoélnej wartosci zlecenia. W takim przypadku Wykonawca sporzadzi
przedmiar stosujac stawki i narzuty zastosowane w kosztorysie ofertowym na podstawie ktérego zawarto
umowe.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szczegolne zasady odbioru robot

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawic¢ nastepujgce dokumenty:

» projekt techniczny powykonawczy trasy kablowej (z naniesionymi ewentualnymi zmianami i
uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

e dziennik budowy;

* potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami, pozwolenia
na budowe i przepisami;

e obmiary powykonawcze;

»  protokoty wykonanych badanh odbiorczych

e dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktérych
wykonano instalacje
dokumenty wymagane dla urzgdzen podlegajgcych odbiorom technicznym

W ramach odbioru koncowego nalezy:

* sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym

» sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku odstepstw,

sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznosci wprowadzenia odstepstw

»  sprawdzic protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych

» sprawdzi¢ protokoty odbiorow technicznych czesciowych

« sprawdzi¢ protokoty zawierajgce wyniki badan odbiorczych

« dostarczy¢ protokét badania skutecznosci dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j
Odbiér koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym
stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego
stwierdzenia.

9. PLATNOSCI

Zgodnie z dokumentacjg nalezy wykonac¢ zakres robdt wymieniony w pkt 1.6. niniejszej specyfikacji
technicznej. Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci rob6t w oparciu o wyniki
pomiaréw. Cena robét obejmuje:
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* roboty przygotowawcze i trasowanie robét,

* zakup materiatéw i urzadzen,

« transport materiatéw i urzgdzen na miejsce wbudowania,
» wykonanie wszystkich podejsc i przytgczen do urzadzen,
 wykonanie préb i pomiarow elektrycznych,

* prace porzadkowe.

10.

NORMY | DOKUMENTY ZWIAZANE

Roboty wykonywane bedg zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastepujacymi
normami i przepisami:

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe

normy zaktadowe TP S.A.

PN-E-08390-3 Wtamaniowe systemy alarmowe — wymagania i badania central
PN-93-E-08390/14 Systemy alarmowe Wymagania ogélne — zasady stosowania

PN-IEC 60364-1:2000 (Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe),

PN-IEC 60364-4-443:1999 (Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub tgczeniowymi),

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe

ISO/IEC 11801:2002 wyd. Il Information technology — Generic cabling for customer premises
TIA/EIA 569A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces;
PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czes¢ 1:
Wymagania og6lne i strefy biurowe;

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania

Czesc¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci;

PN-EN 50174-2: 2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

Czesc¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

TIA/EIA 568-B.2-1 Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components

Addendum 1 — Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6 Cabling.
BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe
PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwac;ji

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej — Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowe;j

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia
alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 5: Czujki ciepta - Czujki punktowe
PN-EN 54-7:2004/A2:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 7: Czujki dymu - Czujki
punktowe dziatajgce z wykorzystaniem sSwiatta rozproszonego, sSwiatta przechodzacego lub
jonizaciji (oryg.)

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes$¢10: Czujki ptomienia -- Czujki
punktowe

PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze
pozarowe

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 12: Czujki dymu - Czujki liniowe
dziatajgce z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzacego

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej-- Czes¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotéw systemu

PN-EN 54-16:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes$¢ 16: Centrale dzwiekowych
systeméw ostrzegawczych

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 17: |zolatory zwaré

PN-EN 54-18:2007/AC:2007  Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia

PN-EN 54-20:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 20: Czujki dymu zasysajace (oryg.)
PN-EN 54-21:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 21: Urzadzenia do transmisji
sygnatéw alarmowych i uszkodzeniowych
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» PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 23: Pozarowe urzadzenia alarmowe
-- Sygnalizatory optyczne

Przepisy dotyczgce konstrukcji urzadzen elektrycznych.
* Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.
* Roboty nalezy wykonac¢ zgodnie z przepisami lokalnych jednostek administracyjnych.
*  Wykonawca ma obowigzek ustanowienia Kierownika Budowy z uprawnieniami do
kierowania robotami w specjalnosci instalacji w danym zakresie
Kierownik Budowy powinien posiada¢ zaswiadczenie kwalifikacyjne ,D” oraz zaswiadczenie
przynaleznosci do Okregowej I1zby Inzynieréw Budownictwa.

-21-



